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AUTOPROCES

AUTOMATYZACJA | ROBOTYZACIA
PRODUKCJI TO NASZA SPECJALNOSC

Nasze projekty realnie usprawniajg procesy

wytwaorcze, odcigzajgc pracownikow

I zmniejszajgc koszty. Konstruujemy zespoty

maszynowe, festujemy i wdrazamy innowacyjne,

zrobotyzowane systemy przemystowe.

Zastanawiasz sie nad
wprowadzeniem
automatyzacji w Twojej
firmie?

Optymalizujemy przebieg
procesow produkcyjnych
poprzez wykorzystanie
robotow | dopasowanie
innowacyjnych technologii
do systemow juz
istniejgcych w firmie.

Metody fe sg
zindywidualizowane

pod specyfike konkretnej
branzy, dostepnej
infrastruktury

oraz zakresow dziatalnosci.

Kompleksowo realizujemy zatozenia przemystu

4.0 z zakresu automatyzacji produkgji,

zaczynajgc od projektu, poprzez symulacje

I programowanie, az do budowy linii

i uruchomienia. Planujemy rzeczywiste

rozmieszczenia produkcji wkomponowujgc je

w istniejgce systemuy.

Indywidualnie
podchodzimy do kazdego
projektu odpowiednio
dopasowujac oferte.
Wspadlnie z inwestorem
opracowujemy koncepcje
i rozwigzania.

Spetnienie wszystkich
zatozen pozwala na kolejny
etap, ktorym jest dostawa
gotowej aplikacji.

&\ AuToPrOCES

WSPOLPRACA
ZADOWOLENIE
NIEZAWODNOSC
NA]WYZSZA jAKDsC - to wartosci, ktorymi kierujemy sie we wszystkich

aspektach naszej dziatalnosci. Wspieramy naszych Partnerow w osigganiu wyznaczonych

celow, opracowujemy praktyczne rozwigzania na przysztosc, zorientowane na korzysc klienta.

Oferujemy rozwigzania
realizowane z myslg o tatwym
i szybkim dostepnie do
szerokiej gamy produkiow
stanowigcych wyposazenie

i odpowiednie zabezpieczenie
obiektow, zaktaddw i hal
przemystowych.




W Autaproces tworzymy kompletne
rozwigzania. Oferujemy profesjonalne
przygotowanie projektu, a takze testy,
montaz oraz opieke serwisowa.

Przeprowadzamy audyty oparte na analizie
technologicznej i ekonomicznej. Doradzamy
w jaki sposob skutecznie optymalizowac

przebieg procesow produkcyjnych poprzez

wykorzystanie robotow i dopasowanie

iInnowacyjnych technologii do systemaow juz
istniejgcych w firmie, a takze specyfiki
prowadzonych procesow.

Stabilnos¢  Maksymalna Powtarza- Jakos¢
produkcji wydajnosc Inosc
Stabilnos¢ Zwiekszenie Redukcja Precyzja
produkcji zyskow kosztow
Centrum
Wsparcia

Produkgji

Bezpieczenstwo
i ergonomia

Elastycznosc

W naszych projektach wykorzystujemy
roboty. Klientom proponujemy rozwigzania
zapewniajgce przede wszystkim stabilnosg,
zwiekszenie mocy przerobowej, wysoka
jakos¢ oraz mozliwosc¢ zapewnienia
ciggtosci pracy.

Nowoczesne podejscie do innowacyjnych
I inteligentnych rozwigzan zwieksza
konkurencyjnosc, a takze pozwala na
dotarcie do wiekszej liczby odbiorcow,
umozliwiajgc jednoczesnie ekspansje na
nowe rynki.

Najwieksze zalety automatyzacji to POWTARZALNOSC oraz MOZLIWOSC
NIEPRZERWANEGO WYKONYWANIA okreslonej pracy. Dzieki nowoczesnym
technologiom wiele procesow produkcyjnych staje sie szyhsze. W ten sposdb
ZWIEKSZAMY WYDAINOSC i mamy mozliwosé wychwycenia btedéw na wielu
etapach, co przyczynia sie do braku reklamacji, a tym samym koncowego zysku

oraz zadowolenia klienta finalnego.



KATALOG PELEN INSPIRACIJI -

ZNAJDZ IDEALNE ROZWIAZANIE
WSROD NASZYCH PRODUKTOW | UStUG!

W naszej ofercie znajdziecie rozwigzania z zakresu automatyzacji i robotyzacji,
ktore przyczynig sie do zwiekszenia wydajnosci i efektywnosci Wasze]
dziatalnosci.

Oferujemy m.in.:
« kompletne zautomatyzowane / zrobotyzowane linie produkcyjne, stanowiska
robocze, testery produktow gotowych,
e rozwigzania intralogistyczne,
« systemy wizyjne oraz systemy automatyki przemystowej, umozliwiajgce
efektywng kontrole i zarzgdzanie procesami produkcyjnymi,
« kompleksowe wyposazenie przemystu oraz komponenty i czesci zamienne,
« rozwigzania w zakresie integracji i monitoringu systemow, zapewniajgce
ptynnosc procesow produkcyjnych,
« doradztwo i projektowanie rozwigzan automatyzacji i robotyzacji
dostosowanych do indywidualnych potrzeb klienta,
e serwis i wsparcie fechniczne.

STWARZAMY PRZESTRZEN DLA INNOWACIJI




ROBOTY PRZEMYLOWE

Roboty mogg zastapic ludzi w wielu aspektach, wykonujgc ciezkie

I monotonne zadania, co pozwala na zwiekszenie efektywnosci,
zapewnienie powtarzalnosci i precyzyjnosci, a takze zmniejszenie kosztow
I ryzyka btedow ludzkich

Robotyzacja to nie tylko optymalizacja procesow produkcyjnych, ale takze
efektywne i nowoczesne prowadzenie zakladow oraz sprawne zarzgdzanie
produkcja.

SERIA CP

Bardzo szybkie roboty zaprojektowane do realizacji
procesow paletyzacji. Mozna je zaprogramowac fak, aby
wspotpracowaty z innymi maszynami i systemami, co
znaczgco wptywa na oszczednosc kosztow, a takze czasu
pracy.

Udzwig maszyny wynosi od 180 do 700 kg.

Urzgdzenia te sg idealne do tworzenia stosow palet, czy
uktadania wyrobow gotowych, tak aby mozna buto je bez
problemu transportowac.

Roboty przemystowe mogg byc¢ wykorzystywane do roznych zadan

w produkcji, m.in. takich jak:

pakowanie,
paletyzacja,
montaz,

sortowanie,

I wielu innych.

SERIA BX

SERIA RS

Nieduze, zwinne roboty o duzym udzwigu i wysokiegj
dynamice.

Udzwig wynosi od 100 do 300 kg.

Urzadzenia z tej serii przeznaczone sg do m.in. zadan
takich jak: zgrzewanie, przenoszenie, montaz, tgczenie
elementdw, obstuga maszyn.

Linia wyjatkowo szybkich i lekkich robotdw przemystowych.

Urzadzenia charakteryzuje wysoka predkosc dziatania.
Udzwig wynosi od 3 do 80 kg i zasieg od 620 do 2100 mm.

Te mate, precyzyjnie dziatajgce roboty Swietnie sprawdzg
sie np. w przemysle farmaceutycznym, kontroli jakosci, czy
na nieduzych, ciasnych przestrzeniach w halach
produkcyjnych.

SERIA GP

Seria MOTOMAN GP to zwinne i szybkie roboty
0 wszechstronnym zastosowaniu.

Udzwig maszyn tej serii wynosi od 4 do 600 kg.
Urzadzenia sg wielozadaniowe, tatwe w konfiguracji

i integracji z innymi systemami. Seria GP fo niskie
wymagania konserwacyjne i doskonata wydajnosc

w szerokim zastosowaniu do rdznych aplikacji i srodowisk
pracy.

ROBOTY PRZEMYSLOWE




Roboty EPSON

Dzieki robotom Epson mozna tatwo i szybko manipulowac elementami na produkcji

zachowujgc duzg elastycznosé linii, co pozwala na sprawne wprowadzanie modyfikacji.

SCARA Light

Roboty Epson serii LS zostaty stworzone z myslg o przedsiebiorstwach, ktdre poszukujg
rozwigzan zwiekszajgcych elastycznosc i wydajnosc produkcji przy jednoczesnym
ograniczeniu kosztéw inwestycji.

Epson SCARA LS6-B602S (pomieszczenia standardowe)

SCARA SeriaT

Roboty serii-T charakteryzujg sie swietnym stosunkiem ceny do wydajnosci. Atrakcyjna
cena 4-osiowego robota z wbudowanym kontrolerem oraz réznorodnymi mozliwosciami
komunikacji dzieki wysokiej wydajnosci zapewnia szybki zwrot inwestycji.

Epson SCARA T3-B401S (pomieszczenia standardowe)

Konstrukcja: SCARA 4-osiowy

tadownosc¢ nominalny: 2 kg,
maks. 6 kg

Zasieg poziomo: 600 mm
Zakres w pionie 03 3: 200 mm
Zakres orientacji J4: +/- 360 °
Waga produktu: 17 kg

Wuyjatkowa wydajnosc za przystepna cene.

Doktadnosc powtarzalnosci w poziomie:
+/- 0,02 mm

Maks. zakres dziatania 0s 1: +/- 132 °, 03
2:+/-150 °, 0s 3: 200 mm, 0s 4: +/- 360 °

Maks. predkosc robocza J1,)2: +/- 7.850
mm/s, J3: +/- 1100 mm/s, J4: +/- 2.000 °/s

Roboft serii T3 jest idealny do prostych zadan precyzyjnego
uktadania pick-and-place i w miejscach, gdzie wczesniej byty
uzywane systemy liniowe.

Konstrukcja: 4 osie

Udzwig: 3 kg

Zasieg horyzontalny: 400 mm

Zasieg wertykalny: 150 mm

Maksymalny zakres pracy: J1, J2 4180 mm/s, J3 1000mm/s, J4 1800°/s
Waga catkowita: 16 kg

Epson SCARA LS6-B702S (pomieszczenia standardowe)

Epson SCARA LS6-B702S (pomieszczenia standardowe)

Konstrukcja: SCARA 4-osiowy

tadownos¢ nominalny: 2 kg,
maks. 6 kg

Zasieg poziomo: 700 mm
Zakres w pionie 0s 3: 200 mm
Zakres orientacji J4: +/- 360 °
Waga produktu: 18 kg

Wuyjatkowa wydajnosc za przystepng cene.

Doktadnosc powtarzalnosci w poziomie:
+/- 0,02 mm

Maks. zakres dziatania 0s 1: +/- 132 °, 03
2:+/-150 °, 03 3: 200 mm, O3S 4: +/- 360 °

Maks. predkosc robocza J1,)2: +/- 8.590
mm/s, J3: +/- 1100 mm/s, J4: +/- 2.000 °/s

Ten wszechstronny robot o budowie uproszczonej do
kluczowych elementéw stanowi niedrogie rozwigzanie poziomu
wejsciowego przeznaczone do linii produkcyjnych.

Konstrukcja: 4 osie

Udzwig: 6 kg

Zasieg horyzontalny: 600 mm

Zasieg wertykalny: 200 mm

Maksymalny zakres pracy: J1 +/- 132°, J2 +/- 150°, J3 200mm, J4 +/- 360°
Waga catkowita: 22 kg

ROBOTY PRZEMYSLOWE




AUTONOMICZNE ROBOTY MOBILNE “

Autonomiczne roboty maobilne (roboty AMR) pozwalajg sprawnie 4 rozne roboty firmy MIR zapewniajg mozliwosc transportu obiektow
zoptymalizowac przeptyw materiatow - od magazynu surowcow po

114 o masie do 1350 kg. Wiele dodatkowych modutéw wspomagajgcych prace
produkcje i magazyn wyrobow gotowych.

robotow zapewnia petne bezpieczenstwo oraz efektywnosc intralogistyki.

MiR100 MiR600
[ [
tadownos¢ do 100 kg tadownos¢ do 600 kg
Mozliwosc dotgczania modutow Predkosc¢ do 2 m/s

Efektywnuy, optacalny, bezpieczny przeznaczony do

Zostat stworzony, by spetniac najwyzsze standardy
lekkich fadunkaw.

robotow mobilnych.

MiR250 MiR1350
] T
tadownos¢ do 250 kg d ¢ g k
Predkosc¢ do 2 m/s tadownosc do 1350 kg
Zwigkszona zwinnos¢ dla podniesienia produktywnosci. Najpatezniejszy mobilny robot do tej pory

ROBOTY PRZEMYSLOWE




ROBOTY AGILOX

Ultralekkie i wydajne roboty Agilox to autonomiczne wozki widtowe do
tfransportu palet, wykorzystywane w zaktadkach produkcyjnych lub

magazynach.
ABIlEx
Agilox ONE
+ tadownosc do 1000 kg
« unoszenie palet do 1000 mm
Agilox OCF

 robot z przeciwwagg
+ tadownosc do 1500 kg

« unoszenie palet na wysokosc do 1600 mm

ROBOTY PRZEMYSLOWE




PAKOWANIE

Zrobotyzowane pakowanie polega na konfekcjonowaniu
| odbiorze gotowego produktu oraz przetransportowaniu go do wczesniej
przygotowanego kartonu lub miejsca docelowego.

Gtownym zatozeniem pakowania jest bezpieczny transport, sktadowanie, jak
rowniez ptynny odbior towarow,
w celu unikniecia przestojow wynikajgcych z nawarstwienia sie elementow.

« zwiekszenie wydajnosci produkgji,

« poprawa jakosci pakowania,

« zwiekszenie bezpieczenstwa pracownikow,
« 0szczednosc kosztow,

« skalowalnosc i elastycznose,

« poprawa wizerunku marki.

KOMFORT | ERGONOMIA PRACLY,
BEZPIECZNE ROZWIAZANIA,
INTEGRACIA ZSYSTEMAMI

JUZ ISTNIEJACYMI W FIRMIE

PAKOWANIE




Automatyczna kompletacja komponentow

Automatyczne pobieranie roznych
rodzajow kartonow.

Przekazywanie pobranych kartonow do
kartoniarki.

Sktadanie kartonow w kartoniarce.
Przekazywanie ztozonych kartonow do
dalszego transportu.
Konfekcjonowanie produktow do
przygotowanych wczesniej kartonow.
Transport gotowych, zapakowanych
kartonow do miejsca paletyzacji.
Kontrola zapakowanych produktow.
Transport gotowych, zapakowanych
kartonow do miejsca paletyzacji.

Paletyzacja i pakowanie blachy modutowej

« QOdbior produktu z maszyn formujgcych za
pomocg transporterdow pasowych.

« Mozliwosc¢ kontroli wizyjnej produktow.

« Automatyczny magazyn palet.

« System transportowy sktadajgcy sie
z transporterow tancuchowych, skrzyzowan
tancuchowo - rolkowych i transporterow
rolkowych.

» Paletyzacja produktu pobranego z tfransporterow.

« Kazda z linii ma 3 magazyny na 3 fypy
przektadek.

« Magazynki mogg pomiescic¢ 8 lub 14 przektadek.

« Utozone palety fransportowane sg do urzgdzenia
kapturujgcego / owijajgcego,
a nastepnie na fransporter odbiorowy.

+ Mozliwosc przestania tadunku z wjazdu
awaryjnego na urzgdzenie
kapturujgce / owijajace.

Pakowanie i paletyzacja kartonow z produktem gotowym

Stanowisko wyposazone jest w robota przemystowego.
Robot precyzyjnie i powtarzalnie pakuje worki.
Minimalizacja ryzyka btedow i wad dzieki zastosowaniu robota.

Chwuytak zainstalowany w robocie umozliwia dostosowanie
indywidualnych ustawien i obstuge wielu rozmiarow produktow.

Skompletowane worki sg umieszczane w pudtach kartonowych.

Weryfikacja wagi kartonu w celu potwierdzenia poprawnosci dozowania
produktu w waorki.

Etykietowanie kartonow jako kolejny etap procesu.
Gotowe produkty sg przygotowywane do fransporfu.

PAKOWANIE




Automatyczna kompletacja komponentow Pakowanie produktéw, wazenie i etykietowanie

Paletyzacja i pakowanie pudet w kartony zbiorcze Pakowanie stoikéw z odzywkami w opakowania zbiorcze

PAKOWANIE



PALETYZACJIA

Zrobotyzowana paletyzacja umozliwia zautomatyzowanie procesu
paletyzacji. W ten sposob optymalizujemy produkcje - maleje zagrozenie
uszkodzenia produktdw, a to z kolei przektada sie na wydajnosc

| 0szczednosc czasu oraz bezpieczenstwo w transporcie produktow

do odbiorcy.

Roboty paletyzujgce pobierajg gotowe, zapakowane produkty z linii
produkcyjnej i uktadajg je na palecie wedtug ustalonego schematu,
zgodnie z wymaganiami producenta.

Roboty mogg pracowac niemal bez przerwy w systematycznym rytmie,

dzieki czemu produkcja realizowana jest szybciej i precyzyjnie;.

« Zwiekszenie efektywnosci i wydajnosci paletyzacji

« Poprawa precyzji i doktadnosci uktadania towarow na paletach

« Zmniejszenie ryzyka uszkodzen produkiow podczas paletyzacji

« Optymalne wykarzystanie przestrzeni na palecie, co prowadzi do
oszczednosci w kosztach transportu i przechowywania

« Redukcja ryzyka urazow i wypadkow dla pracownikdw

« Skrocenie czasu cyklu paletyzacji, co przektada sie na szybsze dostawy
| zwiekszong satysfakcje klientow

« Mozliwosc tatwe] adaptacji do réznych typow produktow i uktadow palet

« Zwiekszenie automatyzacji i redukcja potrzeby interwencji ludzkiej.

SZEROKA GAMA ROZWIAZAN

PALETYZACIA




Stanowisko paletyzacji kartonéw z towarem

Wykaorzystanie robota przemystowego do
paletyzacji na dwa miejsca odktadcze, zaleznie
od zlecenia.

Transport gotowych palet z gniazda paletyzacji
za pomocg robota mobilnego MIR1000.
System sterowania sledzi przemieszczanie sie
kartonow za pomocg 18 skanerow
automatycznych.

Codzienny raport wysytany na koniec dnia,
uwzgledniajacy pozycje, ktorych stany
magazynowe osiggnety poziom alarmowy.

Zrobotyzowana paletyzacja schodéw strychowych

Precyzyjny proces paletyzacji z minimalizacjg
ryzyka uszkodzenia produktow.
Wuykorzystanie przenosnikow do transportu
gotowych produktow do stanowiska
zrobotyzowanej paletyzacji.

Wielofunkcyjny chwytak robota
umozliwiajgcy programowanie procesu
paletyzacji zgodnie z parametframi

i wymiarami okreslonymi przez producenta.
Przekazywanie palet z gotowymi schodami
do strefy magazynowej w celu oczekiwania
na fransport.

Paletyzacja rolek folii

System pakowania rolek wykorzystywany
w produkgji folii opakowaniowe;.
Zastosowanie wzmaochnienia struktury
materiatu nanokompozytami polimerowymi.
Bezpieczne przygotowanie finalnego
produktu do sktadowania, przechowywania,
magazynowania i transportu.

Sktad systemu: przenosniki transportujace,
urzgdzenie owijajgce i kapturujgce.
Zapewnienie wiasciwosci folii, takich jak
wytrzymatosc na rozcigganie, odpornosc na
uderzenia, barierowosc i przezroczystosc.
Wspatpraca systemu z wagg paletowg do
pomiaru masy folii opakowaniowej na
koricowym etapie produkgji.

Paletyzacja i pakowanie pudet z przewodami

Automatyczne pakowanie kartonow na
palety za pomocg robota przemystowego.
Zwiekszenie wydajnosci i efektywnosci
procesu pakowania i paletyzacji.
Redukcja kosztow i btedow dzieki
automatyzacji.

Bezpieczne i precyzyjne rozktadanie,
przenoszenie i uktadanie kartonow przez
robota.

Sprawdzanie, wazenie i oznaczanie
produktow przed pakowaniem za pomocg
aplikatora etykiet.

Mozliwosc programowania robota w rozne
tryby.

Mozliwosc okreslenia konkretnego schematu
uktadania kartonow na palecie.

PALETYZACIA




Paletyzacja wiader z farbg Automatyczny paletyzer kartonow z odkurzaczami

Paletyzacja i pakowanie blachy modutowej Automatyczny podajnik palet - desztapler

PALETYZACIA



MONTAZ

Zrobotyzowana linia umozliwia jednoczesnie montaz produktow

| komponentow oraz testy dziatania i jakosci. Zrobotyzowane stanowiska
montazowe mozemy zintegrowac z innymi systemami produkcyjnymi, co
pozwala na optymalizacje catych procesow produkcyjnych.

Hybrydowa maszyna do produkcji kolan elektrooporowych

* Hybrydowa maszyna do produkcji kolan
elektrooporowych tgczy technologie elektrooporowa
I wiryskowa.

» Efektywna produkcja wysokiej jakosci kolan
elektrooporowych.

» Zwiekszona szybkos¢, precyzja i parametry
wytrzymatosciowe produktow.

» Dokfadne ksztattowanie formy dzieki procesowi
wiryskowemu.

» Dostosowanie maszyny do roznych srednic, ksztattow
i dtugosci kolan elektrooporowych.

* Mozliwosc dopasowania do indywidualnych potrzeb
I wymagan producentow.

Stanowisko testowo - montazowe

» Kompletne stanowisko sktada sie z dwoch podstanowisk:
montazowego | festowego.

e Stanowisko umozliwia jednoczesny montaz produktdw,
testy dziatania i jakosci elementow.

e Automatyczny uktad zaktadania elementu gumowego.

» Stanowisko wyposazone w robota przemystowego,
serwo - mechaniczng prase, tester szczelnosci i system
wizyjny.

» Gotowy produkt jest przenoszony do obszaru pomiaru
wizyjnego. Jesli produkt spetnia zatozenia, jest odktadany
na paletke. W przypadku, gdy nie spetnia zatozen, jest
przenoszony do miejsca odrzutu w celu przetworzenia.

MONTAZ




Stanowisko montazu silnikow Zautomatyzowane stanowisko montazowo - testowe

Hybrydowa maszyna do produkcji kolan elektrooporowych Zrobotyzowane stanowisko montazowo - testowe

MONTAZ



SORTOWANIE

Zrobotyzowane sortowanie odnosi sie do zastosowania automatycznych
systemow sortujgcych, ktdre wykorzystujg roboty lub manipulatory do

sorfowania przedmiotow. Przyktadem takiego zastosowania jest zrobotyzowane
sortowanie paczek w centrach logistycznych.

W zrobotyzowanym sortowaniu stosuje sie zaawansowane systemy wizyjne,
ktare skanujg i analizujg obiekty, a nastepnie przekazujg informacje do systemow
sterowania, ktdre przeprowadzajg sortowanie. Czesto wykorzystywane sg
rowniez urzgdzenia takie jak fasmy fransportowe, roboty manipulacyjne, czy
automatyczne systemy magazynowania.

Zastosowanie zrobotyzowanego sortowania pozwala na szybsze i bardziej
precyzyjne sortowanie, co z kolei przyczynia sie do zwiekszenia wydajnosci

i ograniczenia kosztow operacyjnych. Jest to szczegalnie przydatne w przypadku
sortowania duzych ilosci przedmiotow, ktore wymagajg szybkiego i skutecznego

przetwarzania.

Stanowisko do testowania, pakowania i znakowania

* Kompletne stanowisko sktada sie z dwoch
podstanowisk: montazowego i festowego.

» Stanowisko umozliwia jednoczesny montaz
produktow, testy dziatania i jakosci elementow.

* Eliminacja btedow przed wprowadzeniem do
produkcji seryjnej.

e Automatyczny uktad zaktadania elementu
gumowego.

» Stanowisko wyposazone w robota
przemystowego, serwo - mechaniczng prase,
tester szczelnosci i system wizyjny.

* Goftowy produkt jest przenoszony do obszaru
pomiaru wizyjnego. Jesli produkt spetnia
zatozenia, jest odktadany na paletke.

W przypadku, gdy nie spetnia zatozen, jest
przenoszony do miejsca odrzutu w celu
przetworzenia.

SORTOWANIE




W procesach produkcyjnych, sortowanie jest waznym i czestym elementem.
Rowne ustawienie niewielkich, precyzyjnych czesci, pochtania duzo czasu.

Prezentowane rozwigzanie nie tylko segreguje elementy, ale i daje mozliwosc
montazu.

Podajniki wibracyjne rozkiadajg elementy. Czujniki wizyjne przesytajg dane
o utozeniu. Inteligentny robot pobiera element.

ROBO- EXACT

Dla tych, ktdrzy cenig jakosc

ROBO- EXACT jest potgczeniem elementow, ktdre rozwigzg problem z sortowaniem
matych, nieporecznych, niebezpiecznych, czy delikatnych czesci.

Co zyskasz dzieki ROBO- EXACT?
« BEZCENNY CZAS,
« CHIRURGICZNA PRECYZJA,
- DOKLADNOSC PoMIARU,
- BEZPIECZENSTWO PRACY.

WSZECHSTRONNY ROBOT BEZPIECZNIE POBIERZE ELEMENT
BEZ POZYCJONOWANIA

Sortowanie czesci juz od Tmm

METAL PLASTIK

GUMA ZIARNA/
NASIONA

DREWNO TKANINY

SORTOWANIE
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Seria Asycube

podajniki wibracyjne z 3 osiami

Asycube 50
Asycube 380
Wymiary
Rozmiar platformy wibracyjnej: Rozmiar podajnika (dt. x szer. x wys.): Wymiary
45 x 34 mm; ~ 50 mm przekatna 293 x 46 x 138 mm
13x18 cala; ~ 2 w przekatnej 11,5 x 1,8 x 5,4 cala Rozmiar platformy wibracyjnej:
254 x 325 mm; ~ 380 mm przekgtna
Rozmiar zbiornika: 10 cm /110 cm 10x 12,8 cala; ~ 14,96 w przekatnej
Rozmiar podajnika: (dt. x szer. x wys.):
499 x 257 x 307 mm 19,6 x 10,1 x 12,1 cala
Asycube 80 Wielkog¢ zbiornika: 10 litréw
Wymiary
Rozmiar platformy wibracyjnej: Rozmiar podajnika (dt. x szer. x wys.): AsgCUbe 530
67 x 52 mm; ~ 80 mm przekgtna 320 x 61x 138 mm
2,6 x 21 cala; ~ 31w przekatnej 126x24x54cala
Rozmiar zbiornika: 160 cm
Wymiary
Rozmiar platformy wibracyjnej:
Asgcube 240 427 x 371 mm; ~ 530 mm przekatna
16,8 x 14,6 cala ; ~ 20,9 w przekatnej

Rozmiar podajnika: (dt. x szer. x wys.):
600 x 372 x 320 mm

23,7 x 14,7 x 12,6 cala
Wymiary
Rozmiar platformy wibracyjnej: Rozmiar podajnika (dt. x szer. x wys.) Wielkost zbiornika: 15 litrow
195 x 150mm; ~ 240mm przekatna 300 x 171 x132 mm
7,8 x 5,9 cala; ~ 10 w przekatnej 1,8x6,7x5.2 cala

Wielkos¢ zbiornika: 2 litry/ 3 litry

SORTOWANIE




FlexiBowl® - podajniki wibracyjne

FlexiBowl® 200 FlexiBowl® 650

Wymiary: Wymiary:

Rozmiar elementu: 20<x< 110 mm
Zalecana waga czesci: <170 g

Max. obcigzenie uzytkowe: 7 kg
Powierzchnia podswietlenia: 922 em?
Obszar podswietlenia: 404 x 250 mm
Powierzchnia podstawy: 788 mm
Wysokos¢ podnoszenia: 270 mm

Rozmiar elementu: 1<x< 10 mm
Zalecana waga czesci: <20 g

Max. obcigzenie uzytkowe: 1 kg
Powierzchnia podéwietlenia: 90em®
Obszar podswietlenia: 180 x 90,5 mm
Powierzchnia podstawy: 254 x 470 mm
Wysokosc¢ podnoszenia: 270 mm

FlexiBowl® 350 FlexiBowl® 800

Wymiary: Wymiary:

Rozmiar elementu: 60<x< 250 mm
Zalecana waga czesci: < 250 g

Max. obcigzenie uzytkowe: 7 kg
Powierzchnia podswietlenia: 1125 cm
Obszar podswietlenia: 404 x 325 mm
Powierzchnia podstawy: 941 mm
Wysokos¢ podnoszenia: 270 mm

Rozmiar elementu: 1<x< 20 mm
Zalecana waga czesci: < 40 g

Max. obcigzenie uzytkowe: 3 kg
Powierzchnia podswietlenia: 166 cm®
Obszar podswietlenia: 11 x 230 mm
Powierzchnia podstawy: 447 mm
Wysokos¢ podnoszenia: 270 mm
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KEYENCE

Systemy wizyjne

Multispektralne rejestrowanie obrazu - doktadnie oddaje najmniejszg
roznice kontrastu z 8 kolorowymi swiattami i poteznym algorytmem.

Kamery obszarowe - rozdzielczos¢ do 64 megapikseli.

LumiTraxTM - potgczenie inteligentnej kamery, swiatta i algorytmu
kontrali.

Oswietlenie z projekcjg wzoru - rownoczesna kontrola 2D + 3D umozliwia
stabilne wykrywanie z uzupetnieniem o dane wysokosci.

Roboty ze sterowaniem wizyjnym - obstuguje bezposrednig komunikacje

COGNEX

Seria In-Sight 8 000 to rodzina kompaktowych, niezaleznych systeméw
wizyjnych. Zapewnia wiodacg w branzy wydajnosc narzedzi wizyjnych
przy predkosciach PC, a wszystko to w formie tradycyjnej kamery

GigE Vision.

Wszystkie modele majg zasilanie przez Ethernet (POE). Mierzac zaledwie
31T mm x 31 mm x 64 mm, zapewniajg najlepsze rozwigzanie
autonomicznego systemu wizyjnego do integracji w matych
przestrzeniach.

COGNEX

Ta seria to w petni funkcjonalny, potezny system wizyjny, kfdry
wykonuje szybkie, doktadne kontrole szerokiej gamy czesci we
wszystkich branzach. Jego kampaktowy rozmiar z tatwoscig miesci sie na
niewielkiej przestrzeni linii produkcyjnych. Seria In-Sight 7000 ma dobrze
widoczny pierscien kantrolny LED pass /fail wokat korpusu kamery, dzieki
czemu mozna tatwo sprawdzic status kontroli bez wzgledu na to, gdzie
system jest zainstalowany.

COGNEX

In-Sight 9 000 fo wytrzymata linia samodzielnych systemoéw wizyjnych
o0 bardzo wysokiej rozdzielczosci. Zapewnia wysoka doktadnosc
lokalizacji czesci, pomiaru i inspekcji na duzym obszarze i na wieksze
odlegtosci. Opcje skanowania linii i akwizycji obrazu obszaru sg dostepne
dla obrazowania obiektow ciggle poruszajgcych sie lub nieruchomych.
Interfejs In-Sight Easy Builder rozwigzuje szeroki zakres aplikacji

w rdznych branzach.

SORTOWANIE




TESTERY PRODUKTOW GOTOWYCH
END OF LINE

CZYLI KLUCZ DO ZAPEWNIENIA JAKOSCI PRODUKTU

Oferujemy projekt, dostawe | uruchomienie stanowisk testowych produktow
gotowych EOL dla rdznych producentow wraz z przeszkoleniem operatorow.

Stanowiska testerow EOL,

w zaleznosci od wymagan klienta,
wyposazamy w systemy
maksymalizujgce bezpieczeristwo m.in.
takie jak przegrody, kurtynuy, czy
specjalistyczne komory. W ten sposadb
zwiekszamy bezpieczenstwo
i ergonomie pracy osob wykonujgcych
festy.

Poszczegolne procesy mozemy
zaprogramowac tak, aby wybrane
etapy, czy pomiary byty wykonywane
automatycznie. Dzieki femu mamy
mozliwosc optymalizacji kosztow

i Czasu.

TESTERY PRODUKTOW GOTOWYCH EOL 4




Wielofunkcyjne zrobotyzowane Stanowisko testowe EXTRA
stanowisko testowe

Stanowisko testowe BASIC Stanowisko testowe LIGHT
testy elektryczne testy elektryczne

W celu zminimalizowania ryzyka, gwarancji bezpieczenstwa, a takze satysfakcji
uzytkownikow korzystajgcych z urzgdzen, badania koricowe sg niezbedne dla
kazdego producenta. Aby zapewnic pokrycie testow przy najwyzszej mozliwej

przepustowosci, pofrzebujesz elastycznego rozwigzania testowego od Autoproces.

TESTERY PRODUKTOW GOTOWYCH EOL «




END OF LINE

Wariant podstawowy

W sktad stanowiska wchodza:

® konstrukcja stanowiska,

(® ostony bezpieczenstwa,

(® drzwi dostepowe,

® kompletny uktad sterowania i pneumatyki,

@ sterownik PLC nadzorujacy logike pracy
stanowiska,

(® komputer PC z oprogramowaniem do zapisu
I gromadzenia danych,
® wizualizacja pracy,

(@ monitory do wyswietlania,

(@) oswietlenie stoiska,

(® oprzyrzgdowanie pomiarowe,
(@) system bezpieczenstwa.

0D KONCEPCII
DO WDROZENIA

Oferujemy stanowiska z mozliwoscig integracji, wkomponowujgc w projekt systemy
wdrozone w firmie.

Na zyczenie klienta kazdy proces moze byc zakonczony wydrukiem
potwierdzajgcym wykonanie pomiarow i badan.

Wariant rozszerzony

W testerze mozemy przeprowadzic¢ nastepujgce badania
w zaleznosci od potrzeb:

® kontrola komunikacji urzadzen
testowanych,

(@ konftrola parametrow elektrycznych -
napiecie, prad, czestotliwosc, mac,

(® odczyt temperatury,

(@) test przyciskow,

(@ test mechanizmadw,

(@) test didd, oswietlenia, podswietlaczy,

(@) test druku,

(@ pomiar cisnienia,

(@ pomiar szczelnosci,

(@ pomiar gabarytow,

(® odczyt kodéw 1D, 2D, itp.,

(@ konftrola wizyjna,

(® pomiar wagi,

(® nadruk parametrow,

(@ aplikator etykiet,

(® odczyt rejestru stanu,

(® testy poziomu hatasu,

(@ charakterystyka sit,

(@ testy wytrzymatosciowe.

TESTERY PRODUKTOW GOTOWYCH EOL 4




WIELOFUNKCYIJNE ZROBOTYZOWANE FUNK::;TN:

STANOWISKO TESTOWE ELEKTRYCZNE

WIZYINE

Stanowisko testowe EOL petni funkcje sprawdzenia poprawnosci dziatania baterii
w ostatnim etapie produkji. Stanowisko wyposazone jest w specjalne stacje dokujgce,

gdzie po umieszczeniu przez operatora bateria jest

W tym celu przeprowadzane sg automatycznie rozpoznawana.

testy elektryczne m.in.:
Do odczytanego modelu baterii automatycznie dobierane

sg wszystkie parametry testu elektrycznego oraz

(@ roztadowywania i tadowania wykonywane sg testy funkcjonalne.

baterii,

Po poprawnym przejsciu wszystkich testdw robot odktada

© odczyt femperatury, baterie na stanowisko znakowania, na ktdrym nanoszone

sg informacje o produkcie oraz numery seryjne.

(@ odczyt napiec poszczegolnych
ogniw,

Przed pobraniem baterii ze stanowiska przez operatora
® weryfikacja poziomu natadowania skaner odczytuje i weryfikuje poprawnosc wykonania
baterii w celu jej przechowania kodu QR.
badz transportu do klienta,

(@ ftesty funkcjonalne tj. dziatanie
przycisku ON/OFF baterii,

® 4-diodowego wskaznika poziomu
natadowania baterii,

@ lampek oznaczajgcych "btgd"
baterii oraz jej przegrzanie.

Ostatnim funkcjonalnym testem jest

sprawdzenie dziatania bocznych
przyciskow uniemozliwiajgcych
wypadniecie baterii z urzgdzenia.

TESTERY PRODUKTOW GOTOWYCH EOL =




STANOWISKO TESTOWE EXTRA TESTY

ELEKTRYCZNE
WIZYINE
Stanowisko stuzy do przeprowadzenia testu poprawnaosci dziatania baterii -
baterie umieszczane sg w specjalnie zaprojektowanych do tego stacjach dokujgcych.

(® Podczas testu sprawdzane sg m.in.:
prady roztadowywania i tadowania baterii

oraz zabezpieczenia z nimi zwigzane.

® Dodatkowo za pomocg sitownikow
obrotowo - przesuwnych naciskany jest
przycisk ON/OFF - sprawdzana jest
poprawnosc jego dziatania.

® Kamera umieszczona nad stacjg dokujgca
bada poprawnosc swiecenia diod
sygnalizujgcych poziom natadowania

akumulatora.

WYBIERZ
INTELIGENTNE ROZWIAZANIA
DLA SWOIEJ FIRMY

TESTERY PRODUKTOW GOTOWYCH EOL 53




STANOWISKO TESTOWE BASIC

Stanowisko stuzy do przeprowadzenia poprawnosci dziatania czesciowo ztozonych
baterii - baterie umieszczane sg w specjalnie zaprojektowanej do tego stacji
dokujace;.

Podczas testu sprawdzane sg m.in. prady roztadowywania i tadowania baterii oraz

zabezpieczenia z nimi zwigzane - przed dalszym montazem.

TESTY

ELEKTRYCZNE

Tworzymy stanowiska pracy
dostosowane do wymagan klienta.
Mamy mozliwosc¢ modyfikacji
testerow i dopasowania ich do
istniejgcej infrastruktury.

EOLe mogg petnic funkcje
ergonomicznych stanowisk
roboczych wyposazonych
przyktadowo w systemy Pick By
Light, osprzet ESD i wiele innych.
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STANOWISKO TESTOWE LIGHT TESTY

ELEKTRYCZNE

Ze wzgledu na zastosowanie uniwersalnego ztgcza stanowisko jest
multifunkcjonalne. Obstuguje 4 rozne typy baterii. Spetnia m.in.
funkcje przeprowadzenia poprawnosci dziatania baterii.

Baterie transportowane sg za pomocg grawitacyjnego przenosnika
rolkowego, wyposazonego w prowadnice (ze wzgledu na duzg wage
baterie lokowane sg bezposrednio z przenosnikiem). Dzieki
zastosowaniu tego rozwigzania, umieszczanie badanych baterii jest
ergonomiczne i bezpieczne zarowno dla operatorow jak i dla
przedmiofu badania.

Kazda z baterii posiada indywidualne ztgcze.

Podczas testu sprawdzane sg m.in. prgdy
roztadowywania i tadowania baterii oraz
zabezpieczenia z nimi zwigzane.

Dodatkowg funkcjg w jakg mozna wyposazyc
stanowisko to kurtyny bezpieczenstwa. Ta
opcja moze byc zastepczo zastosowana w
zamian za ochrone plexi. Wdrozenie kurtyn
utatwia dostep operatorowi.
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NOWE COBOTY
0D KAWASAKI ROBOTICS

Coboty sg w zupetnosci przyjazne cztowiekowi. Zaprojektowane z myslg o nowej erze
automatyzacji pracy. Doskonale nadajg sie do linii montazowych niewielkich elementaw,
gdzie ludzie oraz roboty wspadlnie wykonujg te same czynnosci, wzajemnie sie
uzupetniajgc. Wyposazone sg w wielofunkcyjne chwuytaki, zintegrowane systemy
wizyjne, systemy podajnikdw oraz tatwy interfejs programowania.

CL103N CL105N CL108N CLT110ON
Udzwig: 3 kg Udzwig: 5 kg Udzwig: 8 kg Udzwig: 10 kg
Zasieg: 590 mm Zasieg: 800 mm Zasieg: 1300 mm Zasieg: 1000 mm

Na zakup Cobofow czesto decydujg sie firmy, ktdre do tej pory nie stosowaty
u siebie robotow przemystowych, a dodatkowo ich procesy produkcyjne posiadajg
znaczny stopien skomplikowania operacji i wysokg zmiennosc.

Wspotpraca

to tworzenie niekonczacych sie mozliwosci.

Roboty wspadtpracujgce pozwalajg na proste i intuicyjne programowanie.

Z tym zadaniem mogg sobie poradzic pracownicy bez specjalistycznej wiedzy
I szkalenia. Robot uczy sie wiasciwych ruchow poprzez reczne skierowanie
jego ramion w odpowiednie miejsce, co nie bedzie wymagato opracowania
ruchu z wykorzystaniem specjalnego programu. Z tych powodow Coboty
cieszg sie coraz wiekszg popularnoscia.

COBOTY



CoBOTY - DOBOT ROBOTICS

W naszej ofercie posiadamy coboty firmy Dobot. Oferujemy 6 gtownych serii robotow:
CR, CRS, MG400, M1 Pro, Nova i Magician.

Stworzone z myslg o elastycznych zastosowaniach. Roboty majg udzwig od 0,5 do 16
kg. Swoje zastosowanie znajdujg w branzach takich jak:

automotive,

- elekfronika uzytkowa,

« przemyst spozyweczy,

« handel detaliczny,

« przemyst chemiczny,

« przemyst farmaceutyczny,

+ iwiele innych.

Mg400 M1Pro CR3 CR7 CR5 CR16 CR12 CR10 NovaZ2 Nova5

S3 one bezpieczne, wydajne, elastyczne i przyjazne, tatwo
spetniajgce potrzeby uzytkownikéw koncowych.

COBOTY




STOLY MONTAZOWE

SYSTEMY STANOWISK ROBOCZYCH
ORAZ STOLOW MONTAZOWYCH

Kazda projektowana przez nas linia montazowa i stanowiska robocze sg
dopasowane do konkretnego typu produkgji.

Tworzymy personalizowane stanowiska pracy dostosowane do wymagan klienta.

Mamy mozliwosc dostosowania stotow montazowych do istniejgcych stanowisk
pracy, a takze modyfikacji wyposazenia, zwiekszenia pojemnosci skrzynek, czy
zmiane oswietlenia. Stoty przemystowe sg takze dostepne w wersji ESD.
Proponowane przez nas rozwigzania sprawdzg sie doskonale w branzach
przemystowych, jak i w matych warsztatach.

KORZYSCI Z WDROZENIA ZAUTOMATYZOWANYCH STOLOW

« Zwiekszenie wydajnosci procesu montazu poprzez automatyzacje.

« Poprawa precyzji i doktadnosci montazu, eliminujgc btedy ludzkie.

« Skrocenie czasu cyklu montazu, co przektada sie na zwiekszong produkcje.

» Redukcja kosztow pracy poprzez zmniejszenie potrzeby recznego
zaangazowania pracownikow.

« Zwiekszenie bezpieczenstwa pracy, minimalizujgc ryzyko wypadkow.

« Mozliwosc tatwe] konfiguracji i dostosowania do roznych typow montazu.

« Poprawa ergonomii dla pracownikdw, eliminujgc koniecznosc¢ wykonywania
monotonnych i ciezkich czynnosci.

« Mozliwosc integracji z innymi zautomatyzowanymi systemami

produkcyjnymi dla ptynnego przeptywu produkcji.

STOLY MONTAZOWE




Linie montazowe z elementami pneumatycznymi Linie montazowe z systemami kompletacji i kontroli

Linie montazowe z narzedziami dedykowanymi Linie montazowe pod indywidulane zamdwienie klienta

STOLY MONTAZOWE



STANOWISKO KOMPLETACYJNE
. Ergonomia pracy

Odpowiednio przygotowane stanowisko pracy jest gwarancjg osiggniecia produktow

wysokiej jakosci, a takze poprawienia kamfortu pracy i bezpieczenstwa pracownikow.

Oferowane przez nas systemy wyposazenia zaktadow przemystowych i hal
produkcyjnych kompletujemy pod indywidualne zamaowienie klienta. Projektujemy
stanowiska robocze oraz linie produkcyjne, montujemy, uruchamiamy oraz
obejmujemy obstugg serwisowg I gwarancyjng wszystkie oferowane przez nas

urzadzenia.

@ Mozliwose
uniwersalnego zastosowania

Dostosowujemy wyposazenie oraz

wymiary stanowisk do wymagan

produkcyjnych

I preferencji klienta. Stanowiska robocze

tworzymy od podstaw, w przerdznych

konfiguracjach. Jestesmy w stanie

dopasowac wymiary stotdw, a takze

wyposazenie takie jak:

potki,

szuflady,

narzedzia,

uktady akcesaoriow,

oswietlenie,

przewody,

uchwyty i szuflady narzedziowe,
regulowane pulpity,

I wiele innych.

STANOWISKA KOMPLETACYIJNE




Stoty montazowe z uktadem podnoszenia/opuszczania

Mozliwosc¢ precyzyjnego podnoszenia i
opuszczania.

tatwy dostep do rdznych obszarow
montazowych i manipulacji przedmiotami.
Poprawa ergonomii pracy.

Zwiekszenie efektywnosci i doktadnosci
procesu montazu.

Bezpieczne i stabilne konstrukcje stotow.
Mozliwosc infegracji z innymi systemami
produkcyjnymi, np. liniami montazowymi.

Stoty montazowe i stanowiska robocze
z narzedziami dedykowanymi

Specjalnie zaprojektowane i dostosowane
do potrzeb procesu montazu.

Wuygodne uzycie narzedzi w trakcie
montazu.

Optymalizacja czasu.

Zapewnienie ergonomii pracy poprzez
odpowiednie utozenie narzedzi i
dostepnosc w zasiegu reki.

Mogg obejmowac rézne rodzaje narzedzi,
takie jak klucze, wkretarki, szczypce,
narzedzia diagnostyczne itp.

Utatwiajg precyzyjne i doktadne operacje
montazowe.

Zapewniajg bezpieczenstwo poprzez
odpowiednie przechowywanie

I 0znaczenia.

Stoty montazowe wyposazone w systemy kompletac;ji

Skuteczne i efektywne kompletowanie
elementow lub produktow.
Wyposazone w specjalne pojemniki lub
inne systemy przechowywania.

tatwa organizacja i segregacje
potrzebnych kamponentow.

tatwy dostep do niezbednych czesci
podczas procesu montfazu.

Zwiekszajg szybkosc i precyzje operacji
kompletacji.

Poprawa ergonomii pracy.

Mozliwosc integracji z systemami
wizyjnymi lub automatycznymi systemami
identyfikacji czesci.

Stoty montazowe projektowane
pod indywidualne zamodwienie klienta

Mozliwosc dostosowania wymiarow

I konfiguracji stotu do potrzeb klienta.
Mozliwosc¢ wyboru materiatow,
wykoniczenia i dodatkowych funkgji.
Indywidualne projektowanie zapewnia
optymalne dopasowanie stotu do procesu
montazu i warunkow pracy.

Efektywne wykaorzystanie przestrzeni
roboczej.

Moze obejmowac dodatkowe opcje, takie
jak systemy przechowywania narzedzi,
panele sterowania, systemy kompletacji

itp.

STANOWISKA KOMPLETACYIJNE




MANIPULATORY PRZEMYSLOWE

Zbuduj doskonaty system korzystajgc z szerokiej gamy systemow manipulacyjnych
dostepnych w naszej ofercie. Zapewniamy pomoc technologiczng zaczynajgc od
etapu projektowania, poprzez instalacje, az do uruchomienia.

« manipulacja przedmiotami,

« automatyzacja procesow produkcyjnych,

« zwiekszenie efektywnosci,

+ poprawa ergonomii pracy,

 integracja z innymi systemami produkcyjnymi,
« programowalnose,

« bezpieczenstwo,

 tatwa obstuga,

« 0szczednosc miejsca.

MANIPULATORY PRZEMYSLOWE




Wielofunkcyjny manipulator podcisnieniowy Wielofunkcyjny manipulator podcisnieniowy

Wielofunkcyjny manipulator podcisnieniowy Wielofunkcyjny manipulator podcisnieniowy

MANIPULATORY PRZEMYSLOWE



CHWYTAKI MANIPULATOROW
| ROBOTOW

Chwytaki to elementy stuzgce do uchwycenia obiektow manipulacji. Dzieki temu
mamy mozliwosc podnoszenia, przenoszenia, a nawet pakowania przedmiotow.
Kazdy projektowany przez nas chwytak dopasowany jest do konkretnego typu
produkgcji.

Tworzymy personalizowane stanowiska pracy dostosowane do wymagan klienta.

QD Mechaniczne

OO Podcisnieniowe




Chwytak mechaniczny Chwytak mechaniczny

Chwytak wielofunkcyjny Chwytak wielofunkcyjny

MANIPULATORY PRZEMYSLOWE



INTRALOGISTYKA

W naszej ofercie znajdujg sie zintegrowane systemy przenosnikow w wielu
wariantach, ktére mozna w bardzo tatwy sposob dopasowac do juz istniejgcych
konstrukcji. Systemy przenosnikow transportujg roznego rodzaju materiaty lub
produkty w obrebie zaktadow przemystowych, magazynow, czy terminali
fransportowych.

W zaleznosci od rodzaju transportowanego elementu oraz wymagan
technologicznych, zastosowanie mogg znalezc rozne rodzaje przenosnikow, takie jak:

Przenosniki tasmowe

INTRALOGISTYKA




INTRALOGISTYKA



URZADZENIA DO PAKOWANIA

Proces pakowania rozpoczyna sie od przygotowania kartonow.
Przygotowanie kartondw polega na pobraniu ze stosu, roztozeniu 1 zaklejeniu
spodu kartonu.

Po zakonczeniu automatycznego pakowania konieczne jest zabezpieczenie
palety, by przygotowac jg do dalszej alokacji.

Zapakowany towar moze zostac zabezpieczony przy pomocy owijarki stretch,

paskarki, czy zgrzewarki.

Owijarki palet, zaklejarki kartonow, a takze zgrzewarki, stanowig
podstawowe wyposazenie w kategorii urzgdzen do pakowania
przemystowego. Dzieki wprowadzeniu takich rozwigzan towar jest

zabezpieczony przed uszkodzeniami, wilgocig, a tfransport tatwiejszy.



OWLARKI

Owijarki przemystowe stuzg do owijania towarow folig stretch, co chroni towar

przed uszkodzeniem podczas transportu, czy magazynowania.

Owijarki przemystowe wystepujg w roznych rozmiarach i wersjach,

w zaleznosci od potrzeb 1 wymagan klienta.

Mamy do zaoferowania:

- owijarki automatyczne,
- owijarki potautomatyczne,

« owijarki reczne.



Owijarki potautomatyczne Owijarki automatyczne

To zaawansowane urzgdzenia, ktore

To urzadzenia, ktdre wymagaja w petni automatycznie owijajg palety
. . . . w folie stretch.

minimalnej ingerencji cztowieka o

| ustawienia parametrow takich jak ilosc Najczgscie] sterowane s3 za pomoca

komputera i umozliwiajg precyzyjng
regulacje parametrow owijania,
takich jak napiecie folii, ilos¢ owiniec
I predkosc obrotu palety.

owiniec i napiecie folii, a nastepnie
automatycznie owijajg palety w folie
stretch.



URZADZENIA DO TASMOWANIA

To profesjonalne narzedzia stuzgce do aplikowania tasmy na zroznicowane
opakowania, m.in. takie jak kartony, pudetka, worki, czy paczki.

Tasmownice reczne - stuzg do recznego aplikowania tasmy. Zwykle sktadajg sie
z uchwytu 1 ostrza tngcego, ktare umozliwia tatwe odciecie tasmuy.

Tasmownice automatyczne - to specjalistyczne urzgdzenia, automatycznie
aplikujgce tasme na opakowanie. Regulacja dtugosci i ilosci aplikowanej tasmy
moze byc sterowana recznie lub za pomocg komputera.

Tasmownice potautomatyczne - sg to urzgdzenia, ktdre wymagajg minimalne]
ingerencji cztowieka i automatycznie aplikujg tasme na opakowanie. Zazwyczaj
wymagajg ustawienia szerokosci tasmy i dtugosci aplikowanej tasmy przed
rozpoczeciem procesu fasmowania.



SKLADARKI | ZAKLEJARKI MATERIALY DO PAKOWANIA

KARTONOW

SKELADARKI KARTONOW fo maszyny przemystowe stuzace do automatycznego
sktadania ptaskich arkuszy tektury faliste] lub szarej w opakowania, czyli z oferowanymi przez nas urzgdzeniami:

Zapewniamy roznego rodzaju materiaty do pakowania kampatybilne

kartony. Urzgdzenia te zazwyczaj zaprogramowane sg do pracy w sposob
ciggty, co oznacza, ze mogg sktadac duze ilosci kartfonow w roznych rozmiarach

I ksztattach w krotkim czasie.

PRZEMYStOWE ZAKLEJARKI wyposazone sg w rozne systemy
automatycznego zamykania kartondw, m.in. klejenie, zszywanie, zgrzewanie
czy zaciskanie. Urzgdzenia charakteryzuje praca ciggta. Wyrozniamy zaklejarki

reczne, potautomatyczne i automatyczne.



MATERIALY DO PAKOWANIA '



WO0zKI TRANSPORTOWE

Wozki fransportowe to urzgdzenia magazynowe, ktaore umozliwiajg transport
| podnoszenie ciezkich tadunkow na wyzsze poziomy wewngtrz magazynow,
zaktadow produkcyjnych, czy innych miejsc gdzie potrzebny jest wydajny
tfransport. W zaleznosci od zapotrzebowania, wozki mogg miec rozne
rozmiary, ksztatty oraz nosnosc.

Wuyposazenie zaktadow w urzgdzenia tego typu zwieksza efektywnosc pracy

| bezpieczenstwo, a takze zmniejsza koszty.

W naszej ofercie posiadamuy:

« wozki paletowe,
« wozki podnosnikowe,

« waozki platformowe.

WO0ZKI TRANSPORTOWE



INTEGRACJA URZADZEN

Zajmujemy sie projekfowaniem, wdrazaniem i konserwacjg systemow
automatyki przemystowe] oraz procesow produkcyjnych w réznych
branzach przemystu na roznych poziomach, poczagwszy od prostych
zadan sterowania, az po ztozone procesy produkcyjne.

W ramach integracji tgczymy rozne maszyny i urzgdzenia, takie jak:
roboty, systemy informatyczne, linie produkcyjne, urzgdzenia pomiarowe,
systemy wizyjne i wiele innych.

Jednym z przykiadow jest integracja robota z systemem wizyjnym. Dzieki
temu stwarzamy mozliwosc identyfikacji przedmiotow, ich pozycji, a takze
Jakosci wykonania. Nastepnie informacje te przekazywane sg do robota,
ktory wykonuje odpowiednie zadanie, np. montaz, sortowanie, czy
konfekcja gotowych produktow.

Dla zwiekszenia wydajnosci, jakosci oraz bezpieczenstwa pracy
infegrujemy rozne urzgdzenia, by uzyskac bardziej kompleksowe

I ztozone rozwigzania.

Integrujemy urzadzenia takie jak:

 czujniki i systemy wizyjne,

« sensoryka - identyfikacja, kontrola,

- aplikatory etykiet,

« skanery kodow,

« pick by light,

e wagi,

« owijarki i inne urzadzenia do pakowania,

- lasery CO2.

INTEGRACJA URZADZEN



Owijarki i inne urzadzenia do pakowania

Lasery CO, Sensoryka - identyfikacja, kontrola
Aplikatory etykiet Skanery kodow
Czujniki i systemy wizyjne
Pick by light Wagi

INTEGRACJA URZADZEN



WYPOSAZENIE PRZEMYStU

Oprocz rozwigzan w zakresie automatyzacji i robotyzacji oferujemy
pomoc w doborze odpowiednich czesci m.in. do maszyn i urzgdzen,
a takze elementow wyposazenia zaktadow i hal produkcyjnych, takich jak

stoty montazowe i stanowiska robocze.

Posiadamy wieloletnie doswiadczenie w sprzedazy, a nasi specjalisci stale
rozwijajg swojg wiedze i umiejetnosci, aby profesjonalnie doradzic
w wyborze odpowiednich komponentow.

Dysponujemy oryginalnym asorfymentem uznanych marek

I producentow, dzieki czemu z tatwoscig odnajdziesz czesci wysokiej
Jakosci w atrakcyjnej cenie. Kompleksowo dostarczamy komponenty
znanych firm takich jak: SCHNEIDER ELECTRIC, SMC, SIEMENS, PEPPERL
FUCHS, KAWASAKI ROBOTICS oraz wielu innych.

OFERUJEMY UStUGI

W ZAKRESIE AUTOMATYZACII

| ROBOTYZACIJI PRODUKCIJI

ORAZ ZAOPATRZENIA PRZEMYStU

WYPOSAZENIE PRZEMYStU




WYPOSAZENIE PRZEMYStU

APARATURA ELEKTRYCZNA

APARATURA POMIAROWA ELEMENTY STEROWANIA

I SYGNALIZACJI

WYLACZNIKI, ROZLACZNIKI

STEROWNIE | ZABEZPIECZENIE APARATURA MODULOWA
SILNIKOW ELEKTRYCZNYCH

APARATURA ZASILAJACA

Posiadamy zréznicowang i bogatg oferte z zakresu elektryki oraz
automatyki.

APARATURA ELEKTRYCZNA

CZUJNIKI | WYLACZNIKI ROZLACZNIKI | PODSTAWY PRZEKAZNIKI
KRANCOWE BEZPIECZNIKOWE
AUTOMATYKA APARATURA ROZRUCHOWA DO APARATURA | URZADZENIA

SILNIKOW ELEKTRYCZNYCH ZASILANIA REZERWOWEGO

Odpowiednia aparatura umozliwia bezawaryjng prace, sterowanie,

monitorowanie oraz nadzor nad wieloma procesami technologicznymi.

WYPOSAZENIE PRZEMYStU



WYPOSAZENIE PRZEMYStU

MECHANIKA

LOZYSKA WSPORNIKI KONCOWE SPRZEGLA
WALKOW
BLOKI £tOZYSKUJACE WOZKI LINIOWE HIWIN SILNIKI | PRZEKLADNIE

W naszej ofercie znajdujg sie komponenty, urzadzenia, narzedzia
I czesci, ktdore umozliwiajg produkcje przemystowgq, a takze spetniajg
oczekiwania klientéaw indywidulanych.

PNEUMATYKA

SILOWNIKI PNEUMATYCZNE ZAWORY PRZYGOTOWANIE POWIETRZA

ZtACZA | PRZEWODY URZADZENIA POMIAROWE

Elementy pneumatyczne umozliwiajg prace maszyn
i urzadzen, a takze skomplikowanych linii technologicznych,

w ktdrych zastosowanie ma sprezone powietrze.

WYPOSAZENIE PRZEMYStU




WYPOSAZENIE PRZEMYStU

SZAFY STEROWNICZE
| OBUDOWY

AKCESORIA DO ROZBUDOWY ROZDZIAL ENERGII ROZDZIELNICE MODULOWE | DO

ROZDZIELNIC | PODLACZENIE ZASILANIA INDYWIDUALNEJ KONFIGURACII
oBUDOWY SZAFKI | WYLACZNIKI
PRZECIWPOZAROWE

Szafy sterownicze i cohudowy stanowig ochrone dla elementow
wyposazenia elektronicznego i elekirycznego.

SZAFY STEROWNICZE
| OBUDOWY

ZEACZKI SZYNOWE I LISTWY OBUDOWY | SZAFKI SZYNOPRZEWODY
POMIAROWE LICZNIKOWE

ROZDZIELNICE | ZESTAWY
BUDOWLANE

Zapewniajg bezpieczenstwo i odpornosc na niekorzystne warunki

pracy m.in. kurz, pyt, wode, czy inne czynniki zewnetrzne.

WYPOSAZENIE PRZEMYStU



WYPOSAZENIE PRZEMYStU

NARZEDZIA | ARTYKULY BHP NARZEDZIA | ARTYKULY BHP

NARZEDZIA SKRAWAJACE AKCESORIA | OSPRZET NARZEDZIA RECZNE ELEKTRYKA NARZEDZIA BUDOWLANE MATERIALY SCIERNE | TNACE
TECHNIKA MOCOWANIA NARZEDZIA POMIAROWE WARSZTAT CHEMIA BUDOWLANA BHP
I TECHNICZNA
Oferujemy rozwigzania skierowane zaréwno do firm, Wspdtpracujemy z renomowanymi producentami, dzieki czemu
jak i klientéw indywidualnych. mozesz liczyc na najlepszg jakosc¢ w atrakcyjnej cenie.

WYPOSAZENIE PRZEMYStU



Wyposazenie szaf sterowniczych Wuyposazenie szaf sterowniczych

Wyposazenie szaf sterowniczych

WYPOSAZENIE PRZEMYStU



WYPOSAZENIE PRZEMYStU e
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